roleg

Das System

Bei der Entwicklung unseres Systems haben
wir auf die Verwendung wartungsarmer
Bauteile groBen Wert gelegt. Die vier Achsen
des Roboters werden wartungsfreien
Servomotoren angetrieben. Durch eine
robuste und einfache Kinematik der Anlage
reduzieren sich die Instandhaltungskosten auf
ein Minimum.

Der modulare Aufbau unseres Systems erlaubt
es, Roboteranlagen mit 12 oder mehr
Palettenplatzen zu realisieren. Das modulare
System ermoglicht dartiber hinaus die
Realisation der unterschiedlichen
Palettierhohen. Der Zugriff auf
Standardkomponenten spart Zeit und Kosten
und sorgt flir deutlich reduzierte Lieferzeiten.

Der Greifer

Das Spektrum unserer 100-fach bewahrten
Greifsysteme reicht vom einfachen
Vakuumsauggreifer fur Faltschachteln aus
Kartonagen bis hin zu komplexen
Greifsystemen fir offene Trays, Sacke,
Eimer, Flaschen oder Sonderldsungen mit
zusatzlichen Bewegungsachsen. Auch hier
Uberlassen wir nichts dem Zufall: Alle
Greifer werden von uns entwickelt und in
unserem Hause gefertigt.

Die Steuerung

Die Steuerung der roTeg Robotersysteme
setzt in der automatischen Depalettierung
neue MaRstdbe. Dank der einfachen und
intuitiven Softwareoberflache ist es
moglich, schon nach einer kurzen
Unterweisung das System zu bedienen.
Uber die Touch-Bedienoberfliche kann der
Anwender alle Funktionen des Gerates mit
einem Fingerdruck steuern. Der IPC und
der CAN-Bus integrieren jegliche Art von
Peripherie (Bar-Code-Scanner, Waage,
Fordertechnik, Drucker, etc.) in das System.

In die Steuerung integriert ist auch ein
Packschemengenerator. Dank der
einfachen grafischen Bedienoberflache
kdnnen innerhalb weniger Minuten neue
Lagenmuster erstellt oder bereits
vorhandene geandert werden.
Selbstverstdndlich kdnnen nahezu
unendlich viele Lagenmuster fir alle
gangigen Palettenformate angelegt und
verwaltet werden.

Technische Daten:

Anzahl Bewegungsachsen:  Vier

2.300 mm
(erweiterbar)

Hohe Palettierraum:

Ldnge Bodenachse:  anwendungs-

spezifisch

Tiefe Greifraum:  bis 1.600 mm

Anlagenhohe bei Standard-

vollpaletten (2.200 mm):  3.310 mm
Nutzlast: 80 kg

Palettierleistung:

500 Zyklen pro
Stunde

Antrieb:  elektrisch /
pneumatisch

Industrie-PC
Touch-
Bedienterminal,
CAN-Open-
Bussystem

Steuerung:

Anschlussdaten: ~ Spannung:
3x400VAC, N, PE
Strom: 16 A
Druckluft:

6 bar, 1/2”

palettieren depalettieren férdern
...alles aus einer Hand!



